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Wstep

. Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

Remont budynkow frontowych wraz ze zmiang sposobu uzytkowania lokali na parterze w Katowicach
przy ul. Wojewddzkiej 36, 38.

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru prac montazowych osprzetu SSWiN

Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.
Zakres robot obejmuje:
a. Roboty przygotowawcze:
= okreslenie usytuowania central,
= okreslenie lokalizacji pulpitdw operatorskich,
= okreslenie stref bezpieczenstwa dla Systemu Sygnalizacji Wtamania i Napadu
= okreslenie stref alarmowych,
b. Roboty zasadnicze:
- Instalacyjne:
» wykonanie zasilania central
= wykonanie instalacji okablowania podtynkowego
- Prace montazowe:
= montaz central alarmowych
* montaz czujek ruchu, czujek magnetycznych, elementéw wykonawczych dla systemu
sygnalizacji wilamania i napadu,

- Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajgcych
Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Materiaty

System Sygnalizacji Wiamania i Napadu

Centrala alarmowa Integra 128 WRL

Centrala alarmowa INTEGRA 128 WRL jest urzgdzeniem przeznaczonym do sprawowania nadzoru nad
bezpieczenstwem malych, srednich lub duzych obiektéw. Nadzor ten nie ogranicza sie tylko do ochrony




przeciwwtamaniowej, ale moze dotyczy¢ rowniez kontroli prawidtowego funkcjonowania obiektu w
czasie calej doby. W sposob ciggly (24h) jest kontrolowany stan instalacji alarmowej. Naruszenie
ktéregos z elementéw skfadajacych sie na system alarmowy, wywotuje tzw. alarm sabotazowy. Centrala
reaguje na sygnaly z poszczegoélnych czujek i podejmuje decyzje o tym, czy sygnalizowac¢ alarm.
Poniewaz do centrali mogg by¢ dotaczone rézne czujki, rodzaj i sposéb alarmowania zalezy od
oprogramowania centrali wprowadzonego przez instalatora systemu alarmowego (centrala moze
inaczej reagowac¢ na sygnat z czujki pozarowej, a inaczej na sygnat z czujnika kontrolujgcego poziom
wody). Centrala pozwala grupowac¢ wejcia i podigczone do nich czujki w tak zwane strefy oraz
swobodnie okreslac¢, ktora strefa jest nadzorowana (czuwa). Zadziatanie ktérej$ z czujek takiej grupy (w
dalszej czesci zwane: naruszeniem wejscia), moze spowodowac alarm. Duza elastyczno$¢ centrali w
okreslaniu, ktére ze stref moga w danej chwili czuwac, jest jej wielkim atutem.

Gléwnym zadaniem centrali jest sygnalizowanie i skuteczne powiadamianie o sytuacji alarmowej oraz,
w przypadku funkcji monitoringu, informowanie na biezaco stacji monitorujgcej o stanie chronionego
obiektu. Realizacja tych funkcji w oparciu o wykorzystanie linii telefonicznej pocigga za sobg koszty
finansowe. Generalnie wielkos¢ kosztéw ponoszonych przez wilasciciela systemu alarmowego zalezy
od ilosci informaciji, ktére centrala musi przekazac¢ do stacji monitorujacej. Awaria taczy telefonicznych,
a takze nieprawidtowy sposob zaprogramowania centrali, mogg w znacznym stopniu zwiekszyc te
koszty. Sytuacja taka zwykle jest zwigzana z nadmierng iloscig wykonywanych potaczen. Instalator
moze dostosowac¢ funkcjonowanie systemu alarmowego do okreslonych warunkéw i rodzaju
chronionego obiektu, jednak uzytkownik powinien zdecydowaé, czy priorytetem dla niego jest
przekazanie informacji za wszelkg cene, czy w przypadku probleméw technicznych, centrala moze
poming¢ niektdre zdarzenia, ktérych odbidr nie zostat potwierdzony przez stacje monitorujaca.

2.2 Wtasciwosci uzytkowe centrali INTEGRA 128 WRL

* r6znorodnos¢ form obstugi i sterowania systemem alarmowym:

— manipulator LCD,

— klawiatura strefowa,

— czytnik kart zblizeniowych,

— pilot 433 MHz (opcjonalnie, po zainstalowaniu modutu INT-RX),

— pilot 868 MHz

— komputer z zainstalowanym programem DLOADX lub GUARDX,

— wiadomos$¢é SMS

— przegladarka internetowa (opcjonalnie, po podigczeniu modutu ETHM-1),

— telefon komarkowy z zainstalowang aplikacjg MobileKPD (opcjonalnie, po podtaczeniu
modutu ETHM-1),

— palmtop (PDA lub MDA) z zainstalowang odpowiednig aplikacjg (opcjonalnie, po
podtgczeniu modutu ETHM-1).

« definiowane przez instalatora opisy wejs¢ i stref, utatwiajgce okreslenie zrodta alarmu,

» widoczny zegar i data systemu, pomagajace kontrolowa¢ poprawnos¢ dziatania funkcji
centrali zaleznych od czasu rzeczywistego,

» mozliwos¢ wyswietlania stanu stref (do 16 wybranych lub wszystkich),

« dostepne przegladanie pamieci alarméw, awarii (lub szczegétowej pamieci wszystkich zdarzen) z
tekstowym opisem zdarzenia, nazwg wejscia, modutu, strefy lub nazwg uzytkownika obstugujacego
system, wraz z dokladnym czasem wystgpienia zdarzenia,

» kontrolowanie, zaleznie od ptyty gtéwnej, do 8 niezaleznych systemow alarmowych i do 32
stref czuwajacych niezaleznie,

« indywidualne sterowanie wyjsciami typu: PRZELACZNIK MONO, PRZELACZNIK Bl, PRZEKAZNIK
TEL., ROLETA W GORE i ROLETA W DOL, INTEGRA SATEL 7

 dynamicznie zmieniajgce sie menu (zalezne od uprawnien) umozliwiajgce dostep do szeregu funkcji
uzytkownika — wyboru dokonuje sie poprzez akceptacje odpowiedniej funkcji z listy wyswietlonej na
ekranie manipulatora LCD,

* skroty klawiszowe utatwiajgce wywotywanie czesto wykorzystywanych funkciji,

* notatka serwisowa pokazywana na wyswietlaczu LCD.
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Objasnienia do rysunku:

1 - przewody do podigczenia akumulatora (czerwony +, czarny -).

2 - dioda LED informujgca o stanie wyjscia wysokopradowego OUT1.
3 - dioda LED informujgca o stanie wyjscia wysokopradowego OUT2.
4 - kofki do ustawienia pradu tadowania akumulatora:
- kotki zwarte (zworka zalozona) — 400 mA

— kotki rozwarte (brak zworki) — 800 mA
5 - dioda LED CHARGE. Sygnalizuje tadowanie akumulatora.

6 - port RS-232. Pozwala na lokalne programowanie i zarzgdzanie systemem przy pomocy programu
DLOADX lub GUARDX (kabel stuzacy do wykonania potaczenia miedzy gniazdem typu RJ na plycie

gtéwnej centrali a gniazdem typu DB9 komputera produkowany jest przez firme SATEL). Umozliwia
zdalne programowanie przy pomocy programu DLOADX przez sie¢ Ethernet (TCP/IP) w przypadku
podigczenia modutu ETHM-1. Pozwala na wspotprace z zewnetrznym modemem analogowym lub
ISDN.

7 - dioda LED STTS. Sygnalizuje prace uktadu nadzorujgcego prace urzadzen bezprzewodowych.

8 - kotki MEMORY. Nie wolno zdejmowac zworki z tych kotkéw. Jej zdjecie oznacza odiaczenie baterii
podtrzymujacej prace zegara oraz pamie¢ RAM, co powoduje utrate ustawien zegara oraz szystkich
danych zapisanych w pamieci RAM.

9 - kotki RESET. W sytuacjach awaryjnych umozliwiajg uruchomienie programu STARTER, funkcji
lokalnego programowania z komputera lub trybu serwisowego
centrali kodu PIN karty.

10 - gniazdo karty SIM. Nie zaleca sie wktadania karty SIM do gniazda przed zaprogramowaniem w

11 - gniazdo do podigczenia anteny stuzgcej do komunikacji z urzadzeniami bezprzewodowymi.
12 - dioda LED GSM STATUS. Informuje o stanie sieci GSM:

- dioda nie swieci — telefon nie pracuje,

- dioda btyska w krétkich odstepach czasu — telefon nie znalazt sieci,

- dioda btyska w diugich odstepach czasu — telefon znalazt sie¢,

- dioda btyska w bardzo krétkich odstepach czasu — komunikacja GPRS.
14 - telefon GSM.

13 - diody LED OUT3...0UT8. Informujg o stanie wyj$¢ niskoprgdowych OUT3...0UTS8.
15 - gniazdo do podigczenia syntezera mowy.

16 - gniazdo do podtgczenia anteny stuzacej do komunikacji GSM/GPRS.




Opis zaciskow:

AC - wejscia zasilania (18 V AC)

COM - masa

OUTL1...0UT2 - programowalne wyjscia wysokopradowe (jezeli nie sg wykorzystywane, powinny by¢
obciazone rezystorami 2,2 kQ)

+KPD - wyjscie dedykowane do zasilania urzagdzen podtaczanych do magistrali manipulatoréw
13,6...13,8 V DC)

DTM - dane magistrali manipulatoréw

CKM - zegar magistrali manipulatoréw

+EX - wyjscie dedykowane do zasilania urzadzen podtaczanych do magistrali ekspanderéw (13,6...13,8

V DC)

DT - dane magistrali ekspanderéw

CK - zegar magistrali ekspanderéw

AUX - wyjscie zasilajagce (13,6...13,8 V DC)

Z1...Z8 — wejscia

OUTS3...0UT8 - programowalne wyjscia niskopradowe typu OC

Piyta gtdbwna centrali zawiera elementy elektroniczn e wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.
Przed podtaczeniem do piyty gltdbwnej zasilania (akumulatora, na  piecia zmiennego z
transformatora) nale zy zakonczyé wszystkie prace instalacyjne dotycz ace urzadzen
przewodowych (podt aczenie manipulatoréw, modutéw rozszerzaj acych, czujek, sygnalizatoréw
itd.).

Centrala powinna by¢ instalowana w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza.
Nalezy zapewni¢ centrali ochrone przed dostepem o0séb niepowotanych. Miejsce montazu centrali
powinno zosta¢ tak wybrane, aby wszystkie urzadzenia bezprzewodowe, ktére maja by¢ przez nig
nadzorowane, znalazly sie w jej zasiegu. Zaleca sie, aby centrala byta montowana wysoko. Pozwoli to
uzyskaé lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikng¢ niebezpieczenstwa przypadkowego zastoniecia
centrali przez poruszajace sie po obiekcie osoby. W miejscu montazu centrali powinien by¢ dostepny
staly (nie odtagczany) obwdéd zasilania 230 V AC z uziemieniem ochronnym.

2.4 Montaz ekspander wej$¢ CA-64 E

Ekspander wejs¢ CA-64 E przeznaczony jest do pracy w systemach sygnalizacji wlamania i napadu.
Wspotpracuje z produkowanymi przez firme SATEL centralami alarmowymi CA-64, INTEGRA oraz
VERSA. Umozliwia rozbudowe systemu alarmowego o 8 wejs¢. Wejscia ekspandera mogq zostac
zaprogramowane jako NO, NC, EOL, 2EOL/NO lub 2EOL/NC. Wartos¢ rezystoréw w konfiguracjach EOL
i 2EOL jest programowalna. Ekspander moze obstugiwac czujki wibracyjne i roletowe.
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Objasnienia do rysunku:
1 - dioda LED STATUS sygnalizujgca proces komunikowania sie centrali z ekspanderem:
- dioda miga — wymiana danych z centralg;
- dioda $wieci — brak komunikacji z centrala.
2 — zespot mikroprzetacznikéw typu DIP-switch stuzacych do ustalenia indywidualnego adresu modutu
oraz okreslenia, jak ekspander zostanie zidentyfikowany i jakie funkcje beda w zwigzku z tym
dostepne

Opis zaciskow:
Z1...Z8 — wejscia.
2 CA-64 E SATEL
COM - masa.
TMP — wejscie obwodu sabotazowego modutu (NC) — jezeli nie jest
wykorzystywane, powinno by¢ zwarte do masy.
CLK - zegar.
DTA - dane.
+12V — wejscie zasilania ekspandera (wyjscie zasilania czujek).

2.4.1 Podigczenie i uruchomienie

1. Umocowac plytke ekspandera w obudowie.

2. Przy pomocy mikroprzetacznikow typu DIP-switch ustawi¢ odpowiedni adres ekspandera oraz
okresli¢, jak ma on zostac zidentyfikowany.

3. Zaciski CLK, DTA i COM podiagczy¢ przewodami do odpowiednich zaciskéw magistrali
komunikacyjnej centrali alarmowe;j.

4. Do zaciskow TMP i COM podigczy¢ przewody styku sabotazowego obudowy (albo zacisk TMP
zewrzeé z zaciskiem COM).

5. Podtaczy¢ przewody czujek

6. Do zaciskbw +12V i COM podigczyé przewody zasilania modulu. Zasilanie moze zostac
poprowadzone z piyty gtébwnej centrali alarmowej, z dodatkowego zasilacza lub ekspandera z
zasilaczem

7. Wiaczyc¢ zasilanie systemu alarmowego.

8. Uruchomi¢ w centrali alarmowej funkcje identyfikacji. Po zakonczeniu identyfikacji wejscia otrzymajg
odpowiednie numery w systemie alarmowym




2.5 Montaz manipulatora

W systemie mozna zainstalowa¢ do 8 rdéznych manipulatoréw lub innych urzadzen podigczanych do
szyny manipulatoréw. tgczone sg one rownolegle. Dane sg adresowane i wszystkie urzadzenia dziatajg
niezaleznie. Na plycie gtéwnej centrali zaciski magistrali manipulatoréw oznaczone sg COM, +KPD, DTM

i CKM. Wyjscie +KPD umozliwia zasilenie urzadzen magistrali manipulatoréw (wyjscie ma bezpiecznik
polimerowy). Odlegto$¢ manipulatora lub innego urzadzenia podiaczanego do szyny manipulatoréw od
centrali moze wynosi¢ do 300 m.

INTEGRA 128 WAL
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Kazdy manipulator/urzadzenie podiagczane do magistrali manipulatoréw musi mie¢ indywidualny adres z
zakresu od 0 do 7 (adresy nie moga sie powtarzac). Zaleca sie nadawanie kolejnych adreséw oczawszy
od 0. W manipulatorach LCD adres jest ustawiany programowo i zapisywany w pamieci nieulotne;j
EEPROM. Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0. Adres ten mozna zmieni¢
na dwa sposoby:

* przy pomocy funkcji serwisowej,

» bez wchodzenia w tryb serwisowy.
W innych urzadzeniach adres ustawia sie przy pomocy przetacznikow typu DIP-switch. Centrala z
ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie manipulatory podtaczone do magistrali,
niezaleznie od ustawionych w nich adreséw. Pozwala to ustawi¢ poprawne, indywidualne adresy w
manipulatorach i przeprowadzi¢ identyfikacje wszystkich urzadzen podtaczonych do magistrali.
Wykonanie funkcji serwisowej IDENTYFIKACJA MANIPULATOROW (TRYB SERWISOWY ->
STRUKTURA -> SPRZET ->IDENTYFIKACJA ->IDENT.MANIPUL.) jest konieczne dla prawidiowej
obstugi manipulatoréw i innych urzadzen podiaczonych do magistrali. Sterowanie systemem mozliwe
jest dopiero po wykonaniu funkcji identyfikacji. Funkcja sprawdza, na ktérych adresach podigczone sg
manipulatory lub inne urzadzenia i rejestruje je w systemie. Odigczenie manipulatora/urzadzenia
zarejestrowanego w systemie powoduje alarm sabotazowy. Wszelkie polecenia wystane z manipulatora
LCD niezarejestrowanego sg przez centrale odrzucany




2.6 Montaz sygnalizatora SP4006

Zewnetrzny sygnalizator optyczno-akustyczny SP-4006 przeznaczony jest do stosowania w systemach
sygnalizacji wlamania i napadu.. Zrodlo $wiatta w sygnalizatorze stanowig dwa zespoly diod LED.
Sygnat dzwiekowy generowany jest przy pomocy przetwornika piezoelektrycznego. Konstrukcja
obudowy sygnalizatora oraz wewnetrzna ostona z blachy ocynkowanej zapewniajg wysoki stopien
zabezpieczenia sabotazowego (przed otwarciem i przed oderwaniem od podioza).Uktad elektroniki jest
wykonany technikg SMD i zabezpieczony impregnatem przed niekorzystnym wptywem warunkow
atmosferycznych, co zapewnia wysokg niezawodnos¢ urzadzenia. Obudowa zewnetrzna sygnalizatora
wykonana jest z wysokoudarowego poliweglanu PC LEXAN, dzieki czemu charakteryzuje sie bardzo
duzg wytrzymatoscig mechaniczng i gwarantuje estetyczny wyglad sygnalizatora nawet po wielu latach
eksploatacji.

Sygnalizator SP-4006 nalezy montowa¢ na ptaskim podtozu i w mozliwie niedostepnym miejscu tak,
aby zminimalizowa¢ ryzyko sabotazu. Montaz sygnalizatora do poditoza wykonuje sie za pomocg
wkretéw i kotkdw rozporowych. Aby zdja¢ pokrywe nalezy wykreci¢ dwa blokujace wkrety i odchyli¢ jg
do gory o kat ok. 60° Nalezy zachowa¢ szczegblng uwage przy demontazu i ponownym montazu
wewnetrznej ostony z blachy.

Uwaga: Nalezy zachowaé¢ odpowiedni odstep (minimum 2,5 cm) gornej krawedzi obudowy
sygnalizatora od sufitu lub innego elementu ograniczajgcego od géry pozycje mocowania. Brak odstepu
moze uniemozliwi¢ ponowne zatozenie pokrywy.

Po zamontowaniu sygnalizatora wskazane jest uszczelnienie otworéw mocujgcych oraz otworu wejscia
kabla za pomoca masy silikonowe;.

Uruchomienie sygnalizacji nastepuje po zmianie wysoko$ci napiecia na wejsciu sterujgcym. Wejscie
STA steruje sygnalizacjg akustyczng, natomiast wejscie STO sygnalizacja optyczng. Sposoéb
wyzwalania sygnalizacji ustala sie przy pomocy zworek PLA i J7 oraz PLO i J6. Sygnalizator zostat
zaprojektowany w taki sposéb, ze w momencie podigczenia zasilania jest nieaktywny niezaleznie od
wysterowania wejs¢ STA i STO. Dopiero po uptywie 20 sekund w stanie stabilnym nieaktywnym (stata
obecnos¢ napiecia zasilania z centrali i sygnaly na wejsciach zgodne z ustawieniem zworek) mozliwe
jest wyzwolenie dziatania sygnalizacji. Po kazdorazowym wylaczeniu i wiaczeniu zasilania czas jest
liczony od poczatku. Funkcja ta pozwala unikngé przypadkowego uruchomienia sygnalizatora podczas
instalacji systemu. Tryb testowy pozwala wyzwoli¢ sygnalizacje bez koniecznosci odczekania czasu 20
sekund. W tym celu nalezy przed wiaczeniem zasilania sygnalizatora zdjg¢é zworke O+A, wigczy¢
zasilanie i w ciggu 5 sekund zatozy¢ jg ponownie. Zaciski TMP i R stuzg do podigczenia sygnalizatora
do obwodu sabotazowego systemu alarmowego, natomiast zaciski SENS. i TMP stuzg do podiaczenia
wewnetrznego styku sabotazowego obudowy. Obwod sabotazowy sygnalizatora zostanie otwarty w
momencie zdjecia obudowy zewnetrznej lub po oderwaniu sygnalizatora od $ciany. Poprawno$¢
funkcjonowania styku sabotazowego podczas oderwania wymaga przykrecenia do podfoza elementu
sabotazowego obudowy. Sygnalizator przystosowany jest do pracy z zamontowanym akumulatorem o
napieciu 6 V. Moze tez pracowac bez niego. W obwodzie akumulatora znajduje sie bezpiecznik T3,15A.
Uwagi:

» Akumulator podtgczany do sygnalizatora powinien by¢ w petni natadowany.

* Prad pobierany przez sygnalizator w celu natadowania akumulatora zalezy od stopnia

roztadowania akumulatora.

» Zastosowany w sygnalizatorze ukitad tadowania akumulatora przeznaczony jest do

dotadowania czesciowo roztadowanego akumulatora, a nie do tadowania catkowicie

roztadowanego akumulatora.

Zewnetrzne zasilanie sygnalizatora nalezy doprowadzi¢ do zaciskdw +12V i GND. Zanik napiecia na
tych zaciskach (przy dotgczonym akumulatorze sygnalizatora) powoduje wygenerowanie alarmu
sabotazowego o czasie zaleznym od ustawienia zworek TMO i TM1. Rodzaj sygnalizacji ustawiany jest
zworkg O+A. Powr6t napiecia zasilajgcego wylaczy sygnalizacje sabotazu. Po zamontowaniu
sygnalizatora nalezy sprawdzi¢ dziatanie tej funkcji poprzez odtaczenie i ponowne zalgczenie napiecia
zasilajgcego.

Uwaga: Zworki TMO i TM1 ustalajg maksymalny czas aktywnosci sygnalizacji akustycznej.Po uptywie
tego czasu, niezaleznie od wartosci zaprogramowanej w centrali, sygnalizator ucichnie. Ponowne
wyzwolenie sygnalizacji moZzliwe jest po wylgczeniu sygnatu sterujgcego wejscie STA.

Sygnalizator SP-4006 posiada diode LED umieszczong na srodku dolnej krawedzi obudowy. Dioda ta




miga podczas obecnosci napiecia zasilajgcego na wejsciu +12V. Zdjecie zworki oznaczonej jako LED
wylgcza dziatanie diody.

2.6.1 Podigczenie sygnalizatora SP-4006
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W centralach alarmowych stosowane sg dwa rodzaje wyj$¢ alarmowych: wyjscia ze wspo6lng masg oraz
ze wspolnym zasilaniem. Sygnalizator moze by¢ wyzwalany z dowolnego typu wyjscia przy zachowaniu
odpowiedniego sposobu podiaczenia.

Uwaga: Przetwornica zasilajgca uktad sygnalizatora akustycznego wytwarza wysokie napiecie, ktére
przy dotknieciu moze spowodowac szok elektryczny. Z tego powodu wszelkie podigczenia nalezy
wykonywac przy odtgczonym akumulatorze, a przewdd +12 V dotgczac jako ostatni.

2.7 Montaz i podigczenie czujki PIR BLP-1

Jako elementy wykrywajace ruch nalezy zainstalowac¢ pasywne czujki podczerwieni. Projekt przewiduje
zainstalowanie czujek PIR typu BLP-1 firmy BOSCH. Zalecana wysoko$¢ montazu czujki wynosi 2,25
do 2,74 m. Czujniki nalezy montowac, na sztywnych, stabilnych powierzchniach, tak aby tor
podczerwieni mogt wykry¢ ruch w poprzek chronionej strefy. Nalezy unika¢ zrodet ciepta, miejsc
nastonecznionych i reflekséw $wiatta (lustra, gtadkie metalowe powierzchnie). Zakiécenia pracy
czujnika mogg powodowaé réwniez lampy fluorescencyjne. Miejsce montazu nalezy tak dobra¢, aby
czujnik nie miat ,martwych stref” tzn. nie byt przystoniety przez meble, poiki, Sciany itp.

Podczas montazu nie wolno dotyka¢ powierzchni elementu PIR co moze spowodowaé zmniejszenie
czutosci toru podczerwieni
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Czujki podigczy¢ do systemu w konfiguracji 2EOL/NC. Na rysunkach przedstawiono sposob odiaczenia
czujki do piyty centrali jak i do ekspandera wej$¢. Do parametryzacji uzy¢ rezystorow 1,1kQ

2.8 Montaz i podigczenie czujki zbicia szkia INDIGO

Jako element wykrywajacy zbicie szkia nalezy zastosowaé cyfrowa czujke zbicia szkla INDIGO firmy
SATEL. Moze by¢ stosowana dla wykrywania zbicia szyby ze szkla zwyklego, hartowanego i
laminowanego. Zbicie szyby jest sygnalizowane, gdy zostanie zarejestrowany sygnat niskiej
czestotliwosci (dzwiek uderzenia), a nastepnie sygnat wysokiej czestotliwosci (dzwiek tluczonego
szkia). Kanat wysokiej czestotliwosci jest analizowany przez 4 sekundy od momentu odebrania
wywotanej uderzeniem fali dzwiekowej o niskiej czestotliwosci. Czujka monitoruje napiecie zasilania. W
przypadku diuzszego niz 2 sekundy spadku napiecia ponizej 9 V (¥5%) sygnalizuje awarie zatgczeniem
przekaznika alarmowego oraz ciaglym swieceniem diody. Przywrdcenie napigcia minimum 9 V (+5%)
wytaczy sygnalizacje awarii. Podtgczenie czujki wykonac analogicznie jak dla czujki PIR

Czujka przystosowana jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Powinna by¢é mocowana bezposrednio
do Sciany tak, aby chronione szyby znajdowaly sie w obszarze dziatania czujki. Nalezy pamieta¢ o tym,
ze zastony, kotary, miekkie obicia mebli, plytki akustyczne itp. zmniejszajg zasieg czujki

2.9 Montaz i podiaczenie przycisku napadowego

Jako przycisk napadowy nalezy zastosowac przycisk napadowy PNK-1 firmy SATEL. Przed montazem,
w podstawie lub pokrywie przycisku, nalezy wytamac przepust dla kabla. Przycisk montuje sie na
ptaskiej powierzchni przy pomocy dwoéch wkretdéw, najczesciej w niewidocznym miejscu, np. pod blatem
biurka. Mozna go montowaé w pozycji poziomej lub pionowej. W przypadku tgczenia w systemie
alarmowym kilku przyciskéw do jednej linii napadowej, nalezy laczy¢ je szeregowo. Koncowki
kontaktronu nalezy potaczy¢é z przewodami za pomoca zaciskbw montazowych. Trzy zaciski
montazowe pozwalajag na podigczenie wewnatrz obudowy rezystora parametrycznego, bez
koniecznosci uzycia lutownicy. Przycisk podiaczy¢ z centralg analogicznie jak czujki PIR. Linie
zaprogramowac jako wywotanie alarmu napadowego wywotujgcego ,cichy alarm”.

UWAGA! Nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage podczas montazu, aby nie uszkodzi¢ szklanej obudowy
kontaktronu oraz magnesu umieszczonego na klawiszu.




2.10 Montaz czujki magnetycznej

Jako ochrone dodatkowg drzwi wejsciowych na zaplecze lokali przewidziano zastosowanie czujek
magnetycznych K-2 firmy SATEL. Czujka magnetyczna K-2 skfada sie z dwdch elementéw: czujnika
magnetycznego (kontaktronu) i magnesu. Kontaktron umieszczony w poblizu magnesu zamyka obwaod
elektryczny. Kazdy z elementéw czujki jest umieszczony w identycznej wodoszczelnej obudowie - czes¢
zawierajagca kontaktron ma wyprowadzone dwa przewody elektryczne. Czujka K-2 przeznaczona jest do
montazu wpuszczanego. Element czujki zawierajagcy magnes nalezy montowa¢ na czesci ruchomej,
natomiast kontaktron na nieruchomej cze$ci zabezpieczanych drzwi. Czujki wpuszczane K-2
przeznaczone sg do montazu czotowego w takich materiatach jak drewno lub plastik. Scianki,w ktorych
czujka ma by¢ mocowana, powinny mie¢ co najmniej 10 mm grubo$ci, tak aby zapewni¢ montowanym
elementom odpowiednig stabilno$¢. Do wykonania otworéw pod czujke K-2 nalezy uzyé wiertta @8mm.
Czujka montowana jest na wcisk. Montowane elementy czujek mozna wzmocni¢ odpowiednim klejem.
W celu zapewnienia poprawnego dziatania czujki magnetycznej, odlegtos¢ miedzy magnesem a
kontaktronem nie powinna przekracza¢ 12-15mm. Przesuniecie osi magnesu i kontaktronu w czujkach
cylindrycznych nie powinno przekroczyé 10mm.

Uwagi:

- W Zadnym przypadku nie wolno skracac (przycinac) elementu zawierajgcego magnes.

- Nalezy zachowac szczeg6Ing ostroznos$¢ podczas montazu czesci czujki zawierajgcej kontaktron. Nie
moze ona by¢ uderzana ani whijana do otworu przy pomocy miotka, poniewaz zawiera wewnatrz
delikatny element, ktéry moze ulec zniszczeniu.
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3 Uruchomienie powiadamiania GSM

Ze wzgledu na specyfike przesytania danych przy wykorzystaniu technologii GPRS i potencjalne
koszty z tym zwigzane, w przypadku korzystania z tej formy komunikacji zaleca sie montowanie w
centrali karty SIM z planem taryfowym zaktadajacym miesieczny transfer danych co najmniej 10 MB.
Telefon GSM mozna uruchomi¢ dopiero po uruchomieniu centrali. Do odpowiedniego gniazda centrali
musi by¢ podiaczona antena. W bezpos$rednim sasiedztwie anteny nie powinny biec Zadne kable,
gdyz moze to zakltéci¢ komunikacje radiowa.

W celu uruchomienia telefonu GSM nalezy:
1. Upewnié sie, ze zalgczona jest opcja OBSEUGIWAC GSM (TRYB SERWISOWY ->STRUKTURA
->SPRZET ->GSM ->0OBStUGIWAC GSM).
2. Zaprogramowac kod PIN karty SIM.
3. Wiozy¢ karte SIM do gniazda na plycie elektroniki. Logowanie telefonu do sieci GSM moze potrwac
kilka minut.Kod PIN mozna zaprogramowac przy pomocy manipulatora LCD (TRYB SERWISOWY
->STRUKTURA ->SPRZET ->GSM ->KOD PIN) lub programu DLOADX (okno STRUKTURA,
zaktadka SPRZET, gataz TELEFON GSM). Funkcja uzytkownika IMEI/W/SYGN.GSM ([HASLO][*] -
>TESTY ->IMEI/W/SYGN.GSM) pozwala sprawdzi¢ poziom sygnalu odbieranego przez antene,
indywidualny numer identyfikacyjny telefonu oraz wersje telefonu.
Jezeli poziom sygnatu jest réwny 0 komunikacja GSM/GPRS jest niemozliwa. Poziom sygnatlu moze
by¢ réwny 0 w nastepujacych przypadkach:

» telefon nie zostat poprawnie uruchomiony (np. brak karty SIM, niewtasciwy kod PIN,

zablokowana karta SIM) — centrala powinna wéwczas zgtasza¢ awarie;
* antena nie zostata podiaczona lub jest podtgczona nieprawidtowo;
* brak zasiegu sieci GSM.

Na rysunku przedstawiono sposéb montazu karty SIM




4. Kontrola jakosci robo6t
4.1. Nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajgce sie z ogledzin czesciowych i koncowych
polegajacych na kontroli:
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,
- zgodnosci potaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,
- stanu kanatéw i listew kablowych, kabli i przewodéw,
- sprawdzenie ciggtosci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalacji,
- poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potaczen srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,
- poprawnosci wykonania montazu elementéw SSWiN
- pomiarach rezystanciji izolaciji.

4.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami
Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spetiajagce wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Je$li materialy nie spelniajgce
wymagan staly wbudowane Ilub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru
Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wlasny koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy
Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajacg zasadniczego wplywu na jakosé
funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosé.

5. Obmiar robot
Obmiaru robot dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:
— dla osprzetu montazowego dla kabli i przewoddw: szt., kpl., m,
— dla kabli i przewodow: m,
—dla urzadzen: szt., kpl.,

6. Odbidr robdt
6.1. Warunki odbioru instalaciji i urzadzen zasilajgcych

6.1.1. Odbiér miedzyoperacyjny

Odbiér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu rob6t majacych wptyw

na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu mogg podlega¢ m.in.:

- przygotowanie podfoza do montazu kabli i przewodéw, gniazd czujek oraz innego osprzetu,

- instalacja, ktorej petne wykonanie uwarunkowane jest wykonaniem robo6t przez inne branze lub
odwrotnie.

6.2 Odbidr czesciowy.

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czesciowe robot zanikajacych oraz elementow
urzadzen, ktére ulegaja zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace), uniemozliwiajac ocene
prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac. Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢
prawidtowos¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami i projektem wydzielonych
instalacji wtynkowych i podtynkowych.

6.3. Odbior koncowy.

Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robét nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robét instalacyjnych przed przekazaniem ich uzytkownikowi.
Zakres badan i prob obejmuje sprawdzenie:

- dla napie¢ do 1 kV pomiar rezystancji izolacji instalacji,

- oprogramowanie centrali SSWiN,

- sprawdzenie dziatania systemu SSWiN,

7.  Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych;
Zamawiajacy nie ptaci za roboty tymczasowe i towarzyszace.




8. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 5. Cena jednostkowa obejmuje zakres
wskazany w SST i przedmiarze robot elementéw. Rozliczenie rob6t montazowych instalacji SSWiN
moze byé dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub
etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robét.Ostateczne rozliczenie
umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.
Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowi warto$¢ tych
robot obliczona na podstawie:
— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t aakceptowanych
przez zamawiajgcego

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

USTAWY | ROZPORZADZENIA

Ustawa ,Prawo budowlane" z 7 lipca 1994 r. (tekst jednolity - Dz.U. z 2000 r., Nr 106, poz. 1126), Ustawa z
27 marca 2003 r. o zmianie ustawy Prawo budowlane oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz.U. z 2003 r., Nr
80, poz. 718),

Ustawa z 3 kwietnia 1993 r. o badaniach i certyfikacji (Dz.U. Nr 55, poz. 250 z p6zn. zm.),

Ustawa z 12 wrze$nia 2002 r. o normalizacji (Dz.U. Nr 169, poz. 1386), Rozporzadzenie MGPiB z 14 grudnia
1994 r.w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac

budynki i ich usytuowanie (tekst jednolity -Dz.U. z 1999 r., Nr 15, poz. 140; Dz.U. 2 1999 r. nr 44, poz. 434;
Dz.U. 22000 r., Nr 16, poz. 214).

Rozporzadzenie MGPIB z 19 grudnia 1994 r. w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych dotyczacych
wyrobéw budowlanych (Dz.U. z 1995 r., Nr 10, poz. 48).

Rozporzadzenie MSWIA z sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego
stosowania wyrob6éw budowlanych (Dz.U. Nr 107, poz. 679).

Rozporzadzenie MSWIA z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie uzgodnienia projektu budowlanego pod
wzgledem ochrony przeciwpozarowej (Dz.U. Nr 121, poz. 1137).

Rozporzadzenie MSWIA z 16 sierpnia 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych uzytkowania budynkéw
mieszkalnych (Dz.U. Nr 74, poz. 836).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690).

Rozporzadzenie Ml z 3 marca 2003 r., w sprawie ksigzki obiektu budowlanego (Dz.U. Nr 120, poz.1134).
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie
ochronyprzeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenéw(Dz.U. Nr 121, poz. 1138).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 marca 2003 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120, poz. 1133).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z 13 lipca 2001 r. w sprawie metod
kosztorysowania obiektow i rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 80, poz. 867).

Ustawa z 21 lipca 2000 r. ,Prawo telekomunikacyjne" (Dz.U. Nr 73, poz. 852).

Rozporzadzenie Ministra £gacznosci z 21 kwietnia 1995 r. w sprawie warunkéw technicznych zasilania
energig elektryczng obiektéw budowlanych tacznosci (Dz.U. Nr 50, poz. 271).

Zarzadzenie Ministra tgcznosci z 2 wrzesnia 1997 r., w sprawie warunkdw jakim powinny odpowiadac linie i
urzadzenia telekomunikacyjne oraz urzadzenia do przesytania ptynow lub gazéw w razie ich skrzyzowania
sie lub zblizenia. (M.P. Nr 59, poz. 567).
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PN-EN 1047-1:1999

Pomieszczenia i urzgdzenia do przechowywania warto$ci. Klasyfikacja i metody badarn odpornosci ogniowej.
Urzadzenia do przechowywania no$nikow informaciji.

PN-EN 1143-1:2000

Pomieszczenia i urzgdzenia do przechowywania wartosci. Klasyfikacja i metody badar odpornosci na
wlamanie. Szafy, drzwi do pomieszczen i pomieszczenia.

PN-EN 50131-6:2000

Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Zasilacze.




PN-EN 50133-1:2000

Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.

PN-EN 50134-7:1999

Systemy alarmowe. Systemy alarmowe osobiste. Wytyczne stosowania.

PN-IEC 839-2-7:1996

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych czujek stluczenia
szyby.

PN-E-08390-1:1996

Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-E-08290-3:1998

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania central.
PN-E-08390-5:2000

Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania sygnalizatoréw.
PN-93/E-08390.11

Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Postanowienia ogolne.

PN-93/E-08390.12

Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Zasilacze - Parametry funkcjonalne i metody badan.
PN-93/E-08390.13

Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Préby srodowiskowe.

PN-93/E-08390.14

Systemy alarmowe. Wymagania ogoélne. Zasady stosowania.

PN-93/E-08390.22

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Ogolne wymagania i badania czujek.
PN-93/E-08390.23

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania aktywnych czujek podczerwieni.
PN-93/E-08390.24

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania ultradzwiekowych czujek
Dopplera.

PN-93/E-08390.25

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania mikrofalowych czujek
Doppleera.

PN-93/E-08390.26

Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych czujek
podczerwieni.

PN-93/E-08390.51

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogoélne wymagania dotyczace systemow.
PN-93/E-08390.52

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania dotyczace urzadzen.
PN-93/E-08390.54

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu wykorzystujgce specjalizowane
tory transmis;ji.

PN-93/E-08390.55

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy facznosci cyfrowej wykorzystujgce telefoniczng
publiczng sie¢ komulowana.

PN-93/E-08390.56

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy tgczno$ci akustycznej wykorzystujgce telefoniczng
publiczng sie¢ komutowana.

PN-Vv/87003:1999

Szyby. Wymagania i badania odporno$ci na dziatanie fali uderzeniowe;.




